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. A Sicherheitshinweise und Warnungen

Bitte diese Anleitung lesen und flr den spateren Gebrauch aufbewahren.

Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und dariiber sowie von Personen mit verringerten physischen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt oder beziiglich
des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen.

Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Reinigung und Benutzer-Wartung dirfen nicht von Kindern ohne Beaufsichti-
gung durchgefihrt werden

Gerat nach Erhalt auf Transportschaden untersuchen.
Der Deckenlift ist ausschlieBlich fur den Gebrauch mit Projektoren in trockenen Rdumen geeignet.

Der Deckenlift darf nur von autorisierten und geschulten Fachkraften montiert oder repariert werden.
Vor der Montage bitte diese Montage- und Einbauanleitung ganz lesen, sowie die Sicherheitshinweise genau beachten!

Far den Betrieb des Gerates gelten in jedem Falle die 6rtlichen Sicherheits- und Unfallverhttungsvorschriften sowie die
landerspezifischen Bestimmungen fir Schulungs- und Konferenzrdume.

Bei Ausfahren des Deckenliftes ist der Gefahrenbereich abzusichern.

Die Deckenkonstruktion muss an der Einbaustelle mind. das 4-fache der Gesamtlast von Deckenlift und Projektor tragen
kénnen. Das verwendete Befestigungsmaterial muss bautechnisch zugelassen sein.

Bei samtlichen Arbeiten am Deckenlift ist darauf zu achten, dass keine losen Teile (z. B. Werkzeuge) im Lift zurtick-
gelassen werden, die herabstirzen kénnen.

Unfallgefahr: Korperteile nicht in bewegliche Teile (z. B. Scherengitter) bringen. Es kdnnen ernsthafte Verletzungen
(z. B. Quetschungen) auftreten.

Brandschutz beachten: Es dirfen keine brennbaren Stoffe in der Nahe des Deckenliftes vorhanden sein.

Der Deckenlift ist bis zu 42 kg schwer. Sehen Sie flrr die Montage in der Decke entsprechende Sicherheitsvorkehrungen
und Arbeitshilfen vor (z. B. Arbeitsbihne, Absturzsicherung).

Der Stromanschluss an eine 230 V-Anlage darf nur von einer Elektro-Fachkraft (It. VDE 0100) vorgenommen werden.

Die Anlage muss an das Stromnetz durch eine Schaltvorrichtung mit allpoliger Trennung und Kontaktéffnung von
mind. 3 mm angeschlossen sein, um die Anlage spannungsfrei zu schalten (It. VDE 0700).

Vor allen Wartungsarbeiten die Anlage zuerst vom Netz trennen.

Der Betrieb des Liftes ist nur unter Aufsicht zuldssig, egal mit welcher Steuerungsart er betrieben wird.
Hauptschalter in Sichtweite zum Gerat installieren, um beaufsichtigtes Ein- bzw. Ausfahren des Liftes zu gewahrleisten.

Far die Auswahl des Montagestandortes muss darauf geachtet werden, dass der Deckenlift mit dem Projektor auBerhalb
der Kopfhohe (2,5 m), sowie nicht Uber Verkehrswegeflachen angebracht wird, sodass eine Kollision mit Personen
ausgeschlossen ist.

Schaden durch Gewaltanwendung, falsche Handhabung oder Verkabelung, sowie dadurch entstandene Folgeschaden
fallen nicht unter die Garantieleistung.

A Achtung:

Das Seil wickelt sich im Normalbetrieb konstruktionsbedingt immer einlagig auf der Seiltrommel auf. Bitte kontrollieren
Sie vor der ersten Inbetriebnahme, dass das Seil in jedem Fall einlagig und ohne Uberkreuzungen aufgewickelt ist.
Im Falle einer Uberkreuzung fahren Sie den Lift ganz heraus und vorsichtig wieder ein.

Vorsicht, Einzugsgefahr am bewegten Lift durch die Seile an der Motorwelle!

/\ WARNUNG:
Verletzungsgefahr durch Quetsch- / Scherwirkung an der Liftmechanik
bei fahrenden Lift ¢ Greifen Sie bei fahrendem Lift nie in die Liftmechanik.
> keine Gledmatien in den « Fur die Montage des Projektors den Lift von der Stromversorgung
bringen trennen.

¢ Samtliche Wartungs- und Montagearbeiten nur bei ausgeschaltetem
Lift durchfthren.



BestimmungsgemadaBe Verwendung

» Die Kindermann Deckenlifte sind elektromechanische Liftsysteme mit Scherenmechanik, vorzugsweise zum Heben
und Senken von Datenprojektoren in Konferenz- und Medienrdumen.

» Die Maschinen sind geeignet um Datenprojektoren aus einer Ruheposition in eine Nutzposition und zuriick zu bewegen.
Ab einer gewissen Montagehohe (Deckenlift Pro 250 - 7465000203 und Pro 350 - 7465000205, beide mit einem SMI-
Antrieb) wird eine zusatzliche Projektionsposition und eine Servicestellung unterstitzt.

Allgemeine Beschreibung

Flacher Deckenlift flr alle gdngigen Daten-Video-Projektoren, gerduscharme Laufbewegung mit Scherengelenk-
mechanismus, Projektor-Netzkabel vorinstalliert, Spiralschlauch fir sichere Kabelfihrung der Datenleitungen.

Der Antrieb erfolgt tiber einen Einphasen-Kondensatormotor (230 V-~/50 Hz) mit einem 3-stufigen, wartungsfreien
Planetengetriebe und verfligt Gber eine elektronische Abschaltung. Eine elektromechanische Scheibenbremse sorgt
flr genaues Anhalten.

Die volle Bremskraft wird beim Ausschalten oder Stromausfall sofort erreicht.

Die Einstellung der beiden End-Positionen erfolgt durch eine optionale Programmier-Einheit.

2. Geratebeschreibung
2.1 Technische Daten

Farbe: pulverbeschichtet Struktur wei3 (RAL 9003)

Einbautiefe: Pro 120/250/350:
MaB A (siehe S. 20) + Projektorhdhe

Projektorbefestigung: mit Schraubbuchsen (M3, M4, M5, M6) an Projektorunterseite,
Befestigungsbereich von @ 200 bis 550 mm

Ausfahrbarer Hub: MaB B (siehe 9. MaB3skizzen und Abmessungen)

Gewicht des Lifts
ohne Deckenabschlussplatte: je nach Ausflihrung: ca. 23 kg (Pro 120) bis ca. 35 kg (Pro 350)
(ohne Projektor)

Gewicht des Lifts
mit Deckenabschlussplatte: je nach Ausfthrung: ca. 30 kg (Pro 120) bis ca. 42 kg (Pro 350)
(ohne Projektor)

Max. ProjektorengroBe: 46 x 65 x 28 cm (BxLxH), inkl. Raum fur Anschllsse
Max. Projektorengewicht: 30 kg

Stromversorgung: 230 V~,50Hz

Leistungsaufnahme max. 220 W

Platzbedarf an Rohdecke: 69 x 49 cm

Deckenausschnitt: 75 x 60 cm

Deckenabschluss: justierbare Stahlblech-Abschlussplatte



2.2 Lieferumfang
Der Deckenlift wird zum sicheren Transport in Einzelteilen geliefert.

Oberer Befestigungsrahmen zur Anbringung
an der Decke Uber 10 Langlécher 14,5 x 24 mm
mit kompletter Liftelektrik, Kabelfiihrung,
Schere und unterem Befestigungsrahmen mit
Projektorhalterung.

Der Spiralschlauch zum Fixieren der Kabel
an der Federspirale gehort zum Lieferumfang!
(In der Abbildung nicht dargestellt).

* Projektorspinne fur die Montage an Deckenlifte
* Inbusschlissel SW4

* 4 Schraubenssatze M3, M4, M5, M6 x 40 mm
+ entsprechende Beilagscheiben

* 4 Gewindeabstandshilsen
* 8 Sechskantmuttern
* 1lInbusschraube M6 x 30

* Abschlussblech inkl. T-Profilrahmen mit Bohrungen
fur Halteschrauben M4 und 4 Offnungen zum Justieren
der Gewindestangen

e 2 Tragerschienen mit jeweils 2 Halteschrauben M4
e 4 Gewindeschrauben M10 x 300 mm
* 12 Muttern M10

Befestigungsmaterial fir Ihre Deckenkonstruktion
ist nicht im Lieferumfang enthalten!




2.3 Zubehor

Abbildung __[Artikel ___________|Beschreibung | Artikel-Nr. |

Taster Auf/Ab Konnect alu

-

N 4
Taster Auf/Ab Konnect flex
Programmiereinheit Standard
fiir Selve-Motoren

8
Programmiereinheit Standard fiir
SMI-Antrieb (GS)

Wk ,(% \? fiir Becker-Motoren

Funk-Fernbedienung

Motorsteuergerat mit
Kontakteingdangen

Drehtaster

Schliisseltaster

Universalsteuerung HR-4P

Programmiereinheit fiir

4 Positionen mit SMI-Antrieb
(oben, 2 Projektionspositionen,
untere Service-Stellung)

Deckenabschlussplatte

Nachriistkit Sicherheitsgurt

Zum Auf-/Abfahren des Liftes
48 VDC
Nur in Verbindung mit einer Mediensteuerung.

Zum Auf-/Abfahren des Liftes
48 VDC
Nur in Verbindung mit einer Mediensteuerung.

Mit 4-adriger Anschlussleitung zum Rohrmotor/
230V~ Schukostecker; zum Einstellen der Endlagen
des Liftes

Mit 5-adriger Anschlussleitung zum Einstellen der
Endposition, wiederverwendbar

Handsender und Empfanger flr die Fernsteuer-Nach-
ristung elektrischer Antriebe mit Rohrmoter (hierbei die
Maschinenrichtlinie beachten)

Flr Mediensteuerung tber 2 potentialfreie Relais-Kontakte

10 A/250 VAC, 2-polig, Aufputz

2-polig, Aufputz

4 getrennte Kontakt- bzw Stromsensoreingange, erkennt
Statusanderungen an den Eingangen und initiiert einen
vorher definierten RS oder IR-Befehl, z. B das Hochfahren
vom Lift.
* Eingange: 4 1/0s (Euroblock)
* Ausgang: RS232 9-Pin SubD Stecker
* Ein-/Ausgang: IR (3,5 mm Klinke Buchse)
* Bis zu 10 RS232 und 32 IR-Befehle kénnen individuell
per Windows Software programmiert werden
 Kunststoffgehduse, schwarz,

Abmessungen: 66 x 67 x 28 mm (BxHxT)
* Netzteil 5VDC/2,6 A
* Netzteil und RS232 Kabel (1,8 m) im Lieferumfang

Bestehend aus:
SMI-Steuergerat, SMI-Interface, Programmiergerat,
Netzteil 24 VDC, 1A

Integration des Deckenausschnitts (RAL 9003)
bei hdangender Projektormontage

Fur zusatzliche Sicherheit im Einsatzbereich

7444000441

7464000441

7466000100

7466000106

5699000020

5699000022

5944000002

5944000001

4100000018

7465000121

7465000 321

7465000031



2.4 Teilebezeichnung und Zeichenerkldrung

0 Oberer Befestigungsrahmen mit 6 Montage-

Abbildfmg punkten (10 Befestigungslangldcher siehe
Modell: Pro 120 Bohrschablone S. 8) und Abzweigdose €9
Hub 120 cm

far Lift
Motor mit Seilwinde
Sicherheitsschalter Projektor

Verstellbares Schaltblech fur Sicherheits-
schalter Projektor

Federspirale flr komplette Kabelfiihrung
Scherenpaare
Unterer Befestigungsrahmen

Zwei gegenlberliegende Sicherheits-
schalter fir Seilspannung

Projektorspinne flr Deckenlifte mit vier
beweglichen Armen

® 0 0000 000

Optional: Abschlussblech inkl. T-Profilrahmen
und Gewindestangen M10 x 300 (7465000321)

Hinweis:

Bitte (berpriifen Sie vor der Montage bzw. nach
Auffahren des Liftes auf ein Hindernis immer beide
Schiaffseilschalter €. Das Zugseil driickt die Feder-
betédtigung nach unten und die Schalter sind ,,frei”.
Beim Auffahren gibt das Seil nach und die Feder
betétigt die Schalter. Beide Schalter sind in Reihe
geschaltet und zwangstrennend. Sollte ein Schalter
defekt sein greift der Zweite.




3. Montage Deckenlift Pro

3.1 Vorbereitungen fiir Deckenmontage

Der Deckenlift muss an einer tragfahigen Deckenkonstruktion befestigt werden. Bitte besorgen Sie sich hierfr das
entsprechende Befestigungsmaterial im Fachhandel. Gewinde-Durchmesser sollte M8 sein, unbedingt Stahldibel bei Beton-
decken bzw. Holzschrauben bei Holzdecken verwenden. Legen Sie die Befestigung mit einer 10-fachen Sicherheit aus.

Die Deckenkonstruktion muss mindestens das 4-fache des maximalen Gewichtes von Lift und Projektor (4 x 50 kg) tragen
kénnen. Die Oberfldche der Massivdecke sollte glatt und sauber sein, damit im Betrieb keine Partikel auf Deckenlift und
Projektor fallen kdnnen. Dammestoffe sind mit PE-Folie abzudichten. Es empfiehlt sich, in der Decke einen Kasten um den
Einbauort anzufertigen, der bei offenem Lift gegen Einblicke und Staub schitzt. Zu einer zusatzlichen Revisionsklappe in
der Decke wird geraten.

Am Einbauplatz ist es von Vorteil, eine 3-fach Steckdose 230 V-~ fir Projektor und Zusatzgerate zu montieren. Diese sollte
Uber einen Hauptschalter allpolig abschaltbar sein. Weiterhin sind alle nétigen Bild- und Audiokabel sowie Projektor-Steuer-
kabel unter Beachtung der gangigen Verlege-Richtlinien zu verlegen. Die Beschreibung der elektrischen Anschlisse fir den
Elektroinstallateur erfolgt in Abschnitt 4.

3.1.1 Verschiedene Montagearten

Der Lift bendtigt einen Deckenausschnitt von mindestens 75 x 60 cm. Der Deckenausschnitt kann spater in den optionalen
T-Profilrahmen eingelegt werden, hierflir den herausgesagten Deckenausschnitt von 75x60 cm, auf 72,5 x 57,5 cm verkleinern.
Die fUr den Einbau erforderliche Mindesteinbautiefe muss in der Decke vorhanden sein.

3.1.2 Einbauort bestimmen

Vor dem Offnen der Decke ist der genaue Montageort zu priifen, am besten mit einer Testprojektion des vorgesehenen
Projektors an der vorgesehenen Stelle, da Objektivtoleranzen oder Druckfehler in BildgréBentabellen nicht vollig
auszuschlieBen sind.

Gehen Sie bei der Bestimmung des Montage-Standorts des Lifts davon aus, dass die Vorderkante des Lifts im mittleren
Zoom-Bereich Ihres Projektors liegt und das Objektiv lotrecht auf die Mittelachse der Leinwand ausgerichtet ist.
Am Einbauort sollten im Umfeld von 0,5 m keine heiBen Rohre verlaufen.

3.2 Montage an feste Geschoss-Decke
Entfernen Sie rund um den Einbauplatz ausreichend die Zwischendecke, um fir die Installation gentigend Platz zu schaffen.

Beiliegende Bohrschablone mit Klebeband am Einbauort fixieren, die angezeigten Lécher 1 bis 6 bohren, Schablone entfer-
nen.

Den Deckenlift aus der Verpackung entnehmen und mit zwei Personen und ggf. einer Hebehilfe an der Decke, gemaR der
zuvor bestimmten und mit der Bohrschablone markierten Stelle, positionieren. Mit den ersten vier Schrauben den Lift soweit
befestigen, dass er nicht mehr herunterfallen kann. Nun alle Schrauben 1-6 einschrauben und fest ziehen. Bitte sicherstellen,
dass der Lift nach der Montage waagrecht hangt.

Bohrschablone
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3.3 Montage in abgehdngte Decke

A Hinweis: Entfernen Sie um den Einbauplatz die Zwischendecke ausreichend, damit Sie fiir die Installation gentigend Platz
schaffen. Den Projektor und das Abschlussblech @ noch nicht montieren!

= Es st ein Deckenausschnitt von 75 x 60 cm noétig.
Die lichte Héhe der Zwischendecke sollte mind. 50 cm sein.

A Hinweise:

Gehen Sie bei der Bestimmung des Montage-Standorts des Lifts davon aus, dass die Vorderkante des Lifts im mittleren
Bereich der Zoom-Md&glichkeit Ihres Projektors zur LeinwandgréBe liegt und das Objektiv auf die Mittelachse der Leinwand
ausgerichtet ist.

Die Feinjustage-Mdglichkeiten des Projektors liegen nach der Montage nur in der horizontalen und vertikalen Ebene.

4. Elektrischer Anschluss / Programmierung

Der Elektroanschluss des Projektors erfolgt bauseitig an einer Abzweigdose, mdglichst neben dem Lift, damit bei einer
Betriebsstérung die Dose zuganglich bleibt. Der Anschluss vom Lift erfolgt an den Klemmen der Anschlussdose Deckenlift
und den Kabelenden.

Alle Zuleitungen zum Lift werden durch die entsprechende Offnung (auf Seite der Kabelspirale) am oberen Rahmen
durchgefihrt. Die Kabelverlegung zum Projektor erfolgt Uber die Feder-Kabelspirale.

Wenn alle Steuer- und Netzkabel zum Projektor geftihrt sind, fixieren Sie alle Kabel entlang der Feder-Kabelspirale mit Hilfe
des mitgelieferten Spiralschlauches.

Ein Quetschen oder Erfassen der Zuleitungen durch die beweglichen Scheren ist somit auszuschlieBen.

Kabel am Anfang der Spirale mit Kabelbinder fixieren.

Der Projektor wird normalerweise (Ausnahme bei entsprechendem Betrieb mit Mediensteuerung) Uber den eingebauten
Sicherheitsschalter Q angeschlossen, und ist damit aus Sicherheitsgriinden bei ganz eingefahrenem Lift stromlos!

A Der Anschluss an das Netz darf nur durch eine zugelassene Elektrofachkraft erfolgen. Verwenden Sie niemals defekte
oder beschadigte Gerate. Vergleichen Sie vor der Montage die Angaben auf dem Leistungsschild mit denen des
ortlichen Netzes. Fiihren Sie alle Montage- und Anschlussarbeiten im spannungslosen Zustand durch.

4.1 Schaltpldne
4.1.1 Deckenlift Pro 120 (7465000200)

Der Antriebsmotor des Deckenliftes besteht aus einem reversierbaren Rohrmotor (wie bei einem Rollladen) mit eingebauten
Endschaltern, Bremse und Getriebe.

SchlieBen Sie das 4-polige Motorkabel zunachst an die Programmiereinheit nach dem folgenden Schaltbild an.

Die Steuerung des Lifts kann erfolgen iiber:

= Funk-Fernbedienung (5699000 020) *Maschinenrichtlinien beachten
SchlUsselschalter (5944 000001)

Drehschalter/-taster (5944 000002)

Relaiskontakt Gber Mediensteuerung, z. B. Kindermann, AMX etc. (5699000022)
RS232-Interface fir SMI (7465000121)

1Ll

Schaltplan Programmiereinheit

Netz

[
L | L
Deckenlift =
Netz I_
Schalterdose Programmierbetrieb|

Anschlussdose
Deckenlift

Programmiereinheit Selve

Netz
—N
PENL Schalter fur Projek Abzweigd
- chalter fur Projektor Schalter zur zweigdose | N PE
Sicherheitsschalter Seilspannungstiberwachung (L
fr Projektor /untere/obere Anschlussdose 0}
/ a a Deckenlift >
N
[H}, ’B—_L blau hd
/‘EI + Taster Betriebsanzeige
o schwarz O_JC
b O—
schwarz * raun
T T braun
gelb/griin gelb/griin| Standard 7466 000100




4.1.2 Deckenlift Pro 250/350 (7465000 203/-205)

Stromversorgung
Der Elektroantrieb besteht aus einem reversierbaren Einphasen-Kondensatormotor mit SMI-Schnittstelle, Bremse und Getriebe.
SchlieBen Sie das 5-polige Motorkabel zundchst an die Programmiereinheit nach dem folgenden Schaltbild an.

Die Steuerung des Lifts kann erfolgen iiber:

= [Funk-Fernbedienung (5699000 020) *Maschinenrichtlinien beachten
IR-Fernbedienung (5699000 021)

Drehtaster (5944 000002)

Relaiskontakt Uber Mediensteuerung, z. B. Kindermann, AMX etc. (5699000022)
RS232-Interface fur SMI (7465000121)

11l

Schaltpldne
= Programmiereinheit mit SMI-Motor fiir Pro 250/350 (7465000203/-205)

Netz

Netz
—A
PENL Schalter fur Projekt Abzweigdose
7~ Cchatter tur Frojextor Schalter zur 9 L N PE
Sicherheitsschalter Seilspannungstiberwachung (I)
fur Projektor
) untere /obere Anschlussdose 5
Deckenlift ]

N
blau

* Taster
U schwarz [[°_
o_

schwarz * grau
grau

O

braun L braun
gelb/griin gelb/griin|
< L
Deckenlift =
Anschlussdose Schalterdose

Deckenlift

[Tl

wa

Netz —
Programmierbetrieb

Programmiereinheit
Becker SMI (7466 000106)
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Schaltplan - Programmierbetrieb

= Programmiereinheit mit SMI-Motor fiir Pro 250/350 (7465000 203/-205)
mit 2 méglichen Projektionsstellungen

Abzweigdos
bauseits

e

PE griin/gelb

Si

cherheitsschalter

1l

PE griin/gelb

d

blau / o . N blau
schwarz f
braun
L o o L
o } * schwarz |+ -
Netz g
Normalbetrieb o / * grau -
Y ,/ .
Kabel zwischen
Abzweig— und Schalterdose
N min. 7 adrig
//“"'\\ (zB. NYM 7x1,5mm’)
viLIN P

Anschlussklemme
von Programmier-
einheit

Schalterdose

fur Taster/Schalter
bauseits

Netz
Programmierbetrieb

Programmiereinheit

gn/qe

oben

Becker SMI (7466 000106)

AnschluBdosen
am Lift

n



Schaltplan - Programmierbetrieb

SMI-Motor zur Einstellung der Endpunkte fiir 3 - 4 Schaltpositionen fir Pro 250/350 (7465000 203/-205)

Die Einstellungen sind Ruhelage, Servicestellung und 1 - 2 Projektions-Positionen

Schaltplan

= SMI-Motor mit Programmiereinheit fiir 4 Positionen (7465 000121)
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Details siehe Bedienungsanleitung zu Art.-Nr. 7465000121.
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4.2 Projektor mit Projektorspinne in den Lift einsetzen (Abschlussblech mit Projektorspinne)

4.2.1 Befestigen der Halteplatte ?550
? 200
PR
@B -
% T o
Befestigungsbereich oF &
L) = O
=i =

« Losen Sie die vier Zylinderkopfschrauben € mit
dem mitgeliefertem Innensechskantschlissel SW4.

* Richten Sie die Halteplatte Q wenn mdglich Uber
dem Projektorschwerpunkt aus.

* Wahlen Sie das passende Langloch im Spinnenarm 9
und setzen Sie die Gewindehulse o ein.

* Gleichen Sie mdgliche Hohenunterschiede der
Befestigungsbuchsen mit den Gewindehtlsen o aus.

* Sichern Sie die Position mit Hilfe der Sechskantmuttern
O und dem mitgeliefertem Steckschlissel SW17.

» Befestigen Sie den Projektor mit den passenden
Kreuzschlitzschrauben O

» Ziehen Sie die Zylinderkopfschrauben o mit einem
maximalem Drehmoment von 2-3Nm an.

4.2.2 Aus- und Einhdngen der Halteplatte in das Feinjustagegelenk

4x Zylinderkopfschraube M5x30 DIN912
4x Federring 5 DIN127

2x Klemmscheibe
i A i
tiy T1 [T 311

Hiw)h)
X 74

IAY

*  Losen Sie die Zylinderkopfschrauben Q bis zur Verpressung (etwa 2,5 mm).
*  Heben Sie die Halteplatte in Pfeilrichtung mit den Schraubenkdpfen o Uber die Blechbiegung Q
*  Fuhren Sie die Halteplatte in Pfeirichtung aus den Nuten heraus.

e Zum Einhangen flhren Sie die beschriebenen Schritte in umgekehrte Reihenfolge aus. 3



4.2.3 Bildjustage

D B
+5°
Mit der Randelschraube o verschieben Sie das Bild links rechts.
. .. . . . +5°

Mit der Randelschraube Q verschieben Sie das Bild hoch runter.
——— e

Mit der Randelschraube G setzten Sie die obere Bildkante in Waage. ]
— |

4.2.4 Montage des Deckenabschlussblechs

Setzen Sie die 4 Gewindeschrauben € in die beiden Tragerschienen €@ und drehen jeweils 2 Muttern (M10) locker ein.
Schrauben Sie jetzt die beiden Tragerschienen @ an das Deckenabschlussblech @ Uber jeweils 2 Halteschrauben M4.

Halten Sie jetzt das montierte Deckenabschlussblech so an den unteren Befestigungsrahmen o dass die 4 Gewindeschrauben
in die Gewindebohrungen des Rahmens eingreifen.

Achten Sie darauf, dass die 4 Gewindeschrauben soweit eingedreht werden, dass sie jeweils 1,5 cm aus dem
Befestigungsrahmen ﬂ hervorstehen. Die jeweils zwei Muttern dienen zum Kontern nach erfolgter Feinjustage.
A Hinweis:

Die Feinjustage des Abschlussblechs in der Endstellung kénnen Sie durch Verdrehen der Gewindestangen @ mit Hilfe eines
Schraubendrehers durch die Bohrungen im Abschlussblech vornehmen.

Lockern Sie dazu vorher die beiden Muttern (siehe Abb. unten rechts) an den Gewindeschrauben und fixieren diese wieder
nach erfolgter Justage.

~)
z

A,

"
77

77

o

Muttern lockern

777

PM-M,_.

LI

=
PR WA
4

SRR
R RERARARES

ORI

\ \ Feinjustage des Abschlussblechs

mit Schlitzschraubendreher




4.3 Einstellung der Endpunkte

4.3.1 Einstellung der Endpunkte fiir 2 Positionen
Endpunkt1  Lift ist komplett eingefahren
Endpunkt 2  Lift ist komplett ausgefahren

Zur Programmierung neuer Einstellungen steht lhnen die Programmiereinheiten Nr. 7466 000100 (Selve-Motor, Nr. 7465000200)
und Nr. 7466 000106 (Becker-Motor, Nr. 7465000203/-205) aus dem Zubehdrprogramm zur Verfiigung.

A Achtung:
Im Programmierbetrieb erhalt der Motor seine Spannungsversorgung Uber den Schukostecker. Folglich darf keine L- und
N-Leiter Verbindung zum Netz vorliegen.

Programmiereinheit
Installieren Sie die Einheit entsprechend des Stromlaufplans (4.1.1 und 4.1.2). Beachten Sie die farbliche Ubereinstimmung der
Installationsleitungen mit der Motorleitung. Stellen Sie die Stromverbindung erst nach der Installation her!

Loschen der Endlagen (bei den Deckenliften 7465000203/-205)
Programmiereinheit SMI 7466 000106

@ Fahren Sie den Behang zwischen die Endlagen €3

f; 1. Driicken Sie die Reset-Taste €

2. Zusatzlich drucken Sie die Fahrtaste Q nach unten, halten Sie diese gedrickt

@ 3. Jetzt lassen Sie die Reset-Taste €W los, halten Sie die Fahrtaste € weiterhin gedriickt
.o 4. Zusétzlich drucken Sie erneut die Reset-Taste

— °

Beide Endlagen sind geldscht. Das Programmiergerat kann nun wieder entfernt werden.

Léschen der Endlagen (bei den Deckenliften 7465000 200)
Programmiereinheit SMI 7466 000100
Mindestens 6 Sek. Taste E (2) betatigen. Der Anrtieb springt in den Einstellmodus.

Einstellung der Endpunkte:

Untere Endposition (Projektionsstellung) durch Betatigen der Taste 4 (1) anfahren.

Mindestens 3 Sek. Taste E (2) betatigen. Die untere Endposition (Projektionsstellung) ist gespeichert (,,Klack“-Gerdusch).
Obere Endposition vorsichtig durch Betatigen der Taste 1 (1) anfahren (Ruhestellung, der Lift ist eingefahren).
Mindestens 3 Sek. Taste E (2) betatigen. Die obere Endposition (Ruhestellung) ist gespeichert (,,Klack“-Gerausch).

Nach der Einstellung sollte ein Probelauf vorgenommen werden. Halt der Deckenlift an den eingestellten Endpositionen,
so ist die Einstellung erfolgreich durchgefthrt worden.

OISR

4.3.2 Einstellung der Zwischenpositionen fiir 3 - 4 Positionen (7465000203/-205):
Anschluss des RS232/SMI Interfaces und Einstellen der Zwischenposition(en):

Fr die Programmierung weiterer Positionen missen die Endlagen 1 und 2 programmiert sein (4.3.1) und Sie bendtigen die
Software easyMonitor SMI. Diese kann kostenlos bei der SMI Group und bei uns im Webshop heruntergeladen werden.
(Programmiersoftware online erhéltlich bei: http://standard-motor-interface.com/entscheiden/technik/)

Sie 1auft unter Windows (mindestens XP oder hoher).

Falls Ihr PC keine RS232 Schnittstelle besitzt, bendtigen Sie einen ,USB auf RS232“ Adapter.

$4 SMI - easyMonitor (=] 2 [
Datei  QOptionen  Hilfe
Laptop / PC, Windowsbasiert Auswahl Fahren | Konfigurieren | Adressieren
: @ Alle Hersteler Oo Fahren
© Acatel SEL AG a1
() Becker Ariricbe GmbH | | 2 [ Pest | [ Postubemenmen |
(©) elero GmbH B3
oG TE |l w e [ Pes2 | [ Pos2ibemehmen |
© ). Stehle + Sehne GmbH  [] 5
© vestanaicamot 6 | (s ] 5000 %
87
Lot 50 0o
Taes-120
9
Programmierung siehe Programmier— und Bedienungsanleitung D
0w
an
12| I
pe Sin/oed = Positionsanzeige
" B2
| hwon []14 Diagnose [ aktiv
230V ~ [Eh3
|Log
Time Sent Command Answer -
14:47:10 | Alle Hersteller [AUF] Alle Hersteller [AUF] ACK -
pgp— Schnittstelle COML
Gecken it S A |

Mit der Software easyMonitor SMI die gewlinschten Nach erfolgtem Speichern alle Positionen testweise anfahren
Zwischenlagen anfahren und als Pos1 und Pos2 (Auf, Posl, Pos2 und Ab).

Ubernehmen.
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4.4 Elektrischer Anschluss der Steuerung

A Hinweise zur Steuerung:
» Taster/Schalter und Steuerungen dirfen keinen gleichzeitigen Auf- und Ab-Befehl ermdglichen, dies fuhrt zu einem
Defekt der Anlage. Bitte verwenden Sie nur mechanisch oder elektrisch verriegelte Schalter/Taster!

* Die Pausenzeit beim Wechsel der Richtung muss mindestens 0,5 Sek. betragen, andernfalls kdnnen induzierte
Spannungsspitzen den Motor zerstoren.

* Rohrmotore sind fir den Kurzzeitbetrieb (ca. 4 Min.) ausgelegt. Wenn der Antrieb bei Probeldufen und im Betrieb Uber-
hitzt, erfolgt eine Abschaltung durch den Thermoschutz. Lassen Sie den Motor in diesem Fall ca. 15 Minuten abkihlen.

* Prifen Sie, ob beide Zugseile gleiche Lange haben, sowie straff und gleichmaBig auf der Welle des Antriebmotors laufen.
» Esist darauf zu achten, dass der Projektor im Betrieb nur im ausgeschalteten und abgekihlten Zustand eingefahren wird.

*  Wird die Steuerung automatisch von einer Mediensteuerung Ubernommen, ist die Programmierung der Mediensteuerung
entsprechend durchzufthren und die Sicherheitshinweise sind zu beachten.

* Die SMI Programmieranschliisse dirfen nicht mit 230V beaufschlagt werden.

A Die Parallelschaltung von mehreren Rohrmotoren (Deckenlift, Motorleinwand,...) ist nicht erlaubt. Verwenden Sie fiir
solche Fdlle ein Trenn-Relais mit separaten Kontakten fiir jeden Antrieb.

4.4.1 Deckenlift Pro 120 (7465000 200)

Die Steuerung des Lifts kann erfolgen iiber:

= Funk-Fernbedienung (5699000 020) *Maschinenrichtlinien beachten

= Schlusselschalter (5944 000001)

= Drehschalter/-taster (5944 000002)

= Relaiskontakt Gber Mediensteuerung, z. B. Kindermann, AMX etc. (5699000022)

Nach Einstellung der Endanschlage mussen Sie die jeweilige externe Programmiereinheit wieder abklemmen und den
Motoranschluss gemafR dem folgendem Anschlussplan vornehmen.

Schalterdose

=]
Taster mind. 6-adrig
(z.B.NYM 7x1,5mm?) |

Schaltplan Installation Schalter/Taster Schaltplan Installation Netzbetrieb
Sicherheits-
| schalter
Netz Netz :
—_—N Abzweigdose ST\ |Ss2
PE N L A ' N bauseits | blau\ \
_ Schalter fur Projektor s Abzweigdose | N PE :
chalter zur \ in/gelb PE griin/gelb n_/geJ
i | ran,
Sicherheitsschalter Seilspannungstberwachung | (L PE Z E / \ bl !
/furProjektor untere /opere Anschlussdose l) N au o /_o N blau - bl
/ / — Deckenlift ) schwarzl ol (o ) 4 braun ="
\ ° / * schwarz S5
Netz [ —
A biw [ e | [ sz | [

o schwarz o__T_C N’ :

o— ’_
schwarz * braun N PE | Motor
braun L :

. - Schalterdose Anschlussdose
gelb/grlin gelb/griin| !r j! fur Taster/ am Lift
L Schalter

i
Deckenlift = u/ bauseits

Anschlussdose Schalterdose Wandschalter/-taster
Deckenlift z.B. 5944000002

A Hinweis: Achten Sie bei der Leitungsverlegung Schalter/Taster (Auf/Ab) zum Lift darauf, dass an der Verbindungsstelle die
Motorsteuerleitungen nicht vertauscht werden! (Braun= Auf, Schwarz= Ab). Es diirfen nur zugelassene Kabel mit Schutzleiter
verwendet werden.
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4.4.2 Deckenlift Pro 250/350 (7465000 203/-205)

Mit folgenden Schaltplénen lassen sich nur 2 Positionen anfahren. Um 4 Positionen anzufahren muss das SMI Interface
genutzt werden.

Die Steuerung des Lifts kann erfolgen iiber:

= Funk-Fernbedienung (5699000020) *Maschinenrichtlinien beachten

= Schllsselschalter (5944 000001)

= Drehschalter/-taster (5944000 002)

= Relaiskontakt Gber Mediensteuerung, z. B. Kindermann, AMX etc. (5699000022)

Nach Einstellung der Endanschlage mussen Sie die jeweilige externe Programmiereinheit wieder abklemmen und den
Motoranschluss gemafR dem folgendem Anschlussplan vornehmen.

4.4.2.1 Schaltplan - Netzbetrieb Becker Motor
Installation Schalter/Taster mit SMI-Motor fiir Pro 250/350 (7465000203/-205)

‘ Sicherheitsschalter
31\ sz\
Abzweigdose
bauseits
PE griin/gelb PE griin/gelb | —jan/ge

N blau f - 5 \ N  blau S N P R
L schwarz \ L braun | =

(e}
} ¥ schwarz 1+ | low
Netz
Normalbetrieb / ’ grau = I ) unten
N L
1 9r oben
Kabel zwischen :
Abzweig— und Schalterdose AnschluBdosen
N min. 7 adrig | am Lift
L P ~L| (zB. NYM 7x1,5mm?)
-
SMI
Motor .

Schalterdose
fur Taster/Schalter
bauseits

Anschlussklemme
von Programmier-
einheit

4.4.2.2 Schaltplan - Schalterdose Becker Motor
= Installation Schalter/Taster mit SMI-Motor fiir Pro 250/350 (7465000203/-205)

Netz Net
etz
——
PENL Schal U j Abzweigd
P alter fur Projektor Schalter zur zweigdose | N PE
Sicherheitsschalter Seilspannungsiberwachung (II>
fur Projektor
\ / J unfere /obere Anschlussdose o)
/ Deckenlift )
N

)
O

blau

’E'__I—zo
e o] e
<>

O—
au schwarz 0__-LT A Hinweis:

schwarz * grau o Der SMI Motor von Becker darf nur (iber
T T grau Motorsteuergeréte betrieben werden die
— die Anschliisse I+ und I- nicht dauerhaft

braun L braun
. . mit 230V beaufschlagen. Ein Betrieb mit
gelb/griin gelb/griin| P , .
L n O Taster ist fiir diese Motoren nicht zuldssig!
Deckenlift |— = «  Achten Sie bei der Leitungsverlegung
Schalterdose Schalter/Taster (Auf/Ab) zum Lift darauf,

dass an der Verbindungsstelle die Motor-
steuerleitungen (I + /1 -) nicht vertauscht
werden!
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4.4.2.3 Schaltplan mit Funk-Fernbedienung
= f{ir Pro 250/350 (7465000203/-205)

Anschlussdose
am Lift

[ —

2

2 7

(8]

el | | |
E’|7 / =6
= 1 / { =
2 -—30 s = z \Eo |
& Y3 =
w

o)
=i N
(=2]
= 3| 5| g s
2 2l 8] 5| 8
S| ©| o al o
w| = o | L
o
[ — 1
| _|[> O |
i 410 '
i *d 5 |
: z1+60) | 2 :
| w0 |
. [a 1N .
. o) .
| g 8 |
. Q L O .
g &S
| S 3 5 |
: 23 553 Can : ®
gL EL 4 |
3 A D O+ w :
| e® 2R . |
L i
>
| -
[
p o
3 & v
~ o
-~ = =5 =
= i o =
S sy g (8]
L o 0 (7]
~
& Lol
[al = —
<
5 3
=

A Hinweis:
Bei den Motorsteuergerdten 5699000 020/-022 ist die maximale Motorlaufzeit automatisch auf 5 Minuten begrenzt.

Ebenso wird beim Umschalten der Laufrichtung automatisch eine Umschaltpause erzeugt.
Bei dem Betrieb mit Fernbedienungen sind die Maschinenrichtlinien zu beachten.
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5. Betrieb

Ist der Deckenlift Pro, montiert, angeschlossen und programmiert, ist dieser einsatzbereit.

Mit dem Deckenlift Pro bringen Sie |hren Projektor aus einer Parkposition bei Bedarf in eine Projektiosposition und wieder
zurlck in die Parkposition wenn er nicht mehr benétigt.

Die Baureihen Deckenlift Pro 250 und Pro 350 (7465000203/-205) verfiigen zusatzlich Gber zwei anfahrbare Positionen
(Parkposition, zwei Projektionspositionen und eine Serviceposition). Diese lassen sich ausschlieBlich in Verbindung mit einer
Mediensteuerung anfahren.

Mit einem bauseits installierten Drehschalter/-Taster (5944 000002) oder einem Schltsselschalter (5944000 0071),

einer Funkfernbedienung (5699000 020) oder in Verbindung mit einer Mediensteuerung, kann der Deckenlift Pro in die
gewdlnschten Positionen gefahren werden.

Beim Erreichen der oberen Parkposition kann Uber einen frei einstellbaren Sicherheitsschalter der Projektor automatisch
abgeschaltet werden. Dadurch wird sichergestellt dass der Projektor nicht unbeabsichtigt weiter in Betrieb ist und

ggf. dadurch Schaden nimmt.

6. Wartung und Pflege

Der Deckenlift ist mindestens einmal jahrlich auf Sicherheit und Zuverlassigkeit zu untersuchen:

Kontrolle der beweglichen Teile, Stahlseile, Kabelverbindungen und Befestigungen. Insbesondere die Stahlseile sind auf
Litzenbruch, Knicken, starke Abnutzung, Gleichlauf der Stahl-Trageseile und sonstige Beschadigungen zu sichten.

Der Deckenlift ist grundsatzlich wartungsfrei.

Beschadigte Teile sind sofort von einem Fachmann auszutauschen!

7. Was tun, wenn...?

| storung | mégliche Ursache | Abhife |

Der Lift fahrt in falsche Es wurden keine oder falsche Positionen Der Lift wird Werksseitig mit den Positionen

Positionen. programmiert. .eingefahren und ,, ausgefahren® programmiert.
Bei der Inbetriebnahme missen die Positionen
der Einbausituation entsprechend neu
programmiert werden.

Der Lift verfahrt in die jeweils  Bei der Installation wurden die Steuerleitungen Achten Sie bei der Leitungsverlegung zum Lift
entgegengesetzte Richtung. vertauscht. darauf, dass die Motorsteuerleitungen (I+ / I-)
nicht vertauscht werden.

Der Lift verfahrt nicht mehr. Einer der beiden Schlaffseilschalter oder der Kontrollieren Sie die Schalter auf Betatigung
Notendschalter sind betatigt. und stellen Sie diese gegebenenfalls neu ein.

Der Lift asst sich nicht Falsches Programmiergerat. Passendes Gerat flr die Beckermotoren

programmieren. verwenden, TYP: 7466000106

Die Deckenabschlussplatte Nach einiger Zeit im Betrieb ist es moglich, * Die Liftpositionen missen neu programmiert

schlieBt nicht mehr richtig und dass sich die Stahlseile in der Lange etwas werden.

es bleibt ein Spalt zur Decke.  ausdehnen. * Die Deckenabschlussplatte tber die Feinjustage

nachstellen.

Der Projektorkafig hangt Nach einiger Zeit im Betrieb ist es moglich, Uber ein Einstellen der Ringschrauben im

nicht in waage. dass sich die Stahlseile in der Lange etwas unteren Bereich vom Lift kann eine Schraglage
ausdehnen. Auch eine unterschiedliche ausgeglichen werden.

Ausdehnung ist moglich.

Der Lift lauft immer nur Motor ist im Fehlermodus Die Liftpositionen mussen neu programmiert
jeweils 5 Sekunden werden.
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8. CE-Konformitatserklarung

EG-Konformitdtserkldrung

Hersteller/Bevollmachtigter: Kindermann GmbH

Mainparkring 3
D - 97246 Eibelstadt

erklart hiermit da® das Produkt: Deckenlifte Compact?, Pro
und Pro DGUV

mit der Modellnummer/den Modellnummern: 7466 000 150, -151

7465 000 200, -201, -202,
-203, -204, -205
-300, -301,- 302, -303, -304, -305

in seiner Konzeption und Bauart in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den grundlegenden
Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der betreffenden, unten aufgefiihrten EG Richtlinien entspricht.

Bei einer mit uns nicht abgestimmten Anderung des Produktes verliert diese Erklarung ihre Gultigkeit.

das Produkt ist in Ubereinstimmung mit folgenden Richtlinie/Bestimmungen:

Die Produkte entsprechen den Anforderungen der MRL 2006/42/EG und der ElektroStoffV 2011/65/EU.

Angewandte harmonisierte Normen sind insbesondere:

Sicherheit: EN 60335-1:2014; EN 60335-2-97:2015; EN 12100-1:2010
EN 14202:2004; EN 56950-2:2014
EMV: EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-3:2011
EN 62233:2008

Ecodesign:
RoHS2: EN 50581:2012
Eibelstadt 27. Februar 2019 v HE

7
CE BeauftragterdﬂSaschek

Hinweis:
Die aktuell gliltige CE Erkldrung kann unter folgender URL eingesehen und heruntergeladen werden:
https.//shop.kindermann.de/erp/KCO/avs/7/7466/7466000150/12_Zertifizierungen/CE746600015x+746500020x.pdf
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9. MaBskizzen und Abmessungen
Deckenlift Pro 120 (7465 000 200)

eingefahren = MaB A
ausgefahren = MaB B

MaB'Y

MaBe in mm

MaB H = Projektorhohe + min. 50 mm Luftraum zur Deckenabschlussplatte
erforderliche Einbauhéhe in der Decke = MaB A + MaB H

Abschlussblech | Abschlussblech Deckenausschnitt Deckenausschnitt Raum
Deckenlift Pro MaB C MaB D MaB X MaB Y (inkl. Anschlusskabel
/ mit Rahmen / mit Rahmen |/ GréBe Deckeneinlage | / GréBe Deckeneinlage fiir Projektor)

Abschlussblech

inkl. T-Profilrahmen 579 mm/590 mm 728 mm/740 mm 600 mm/575 mm 750 mm/725 mm 460 x 650 x 320 mm

(7465000321)

Anzahl der MaB A MaB B
Scherenpaare (Lift eingefahren) (Lift ausgefahren)

7465000200 3 120 cm 230 mm 1430 mm
7465000203 6 250 cm 320 mm 2820 mm
7465000205 8 350 cm 380 mm 3880 mm
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Notizen:
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Notizen:
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